Mathématiques pour la physique

1. Résoudre I’équation différentielle et vérifier la solution :

y' =2y
Par séparation de variables.
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Vérification en prenant la dérivée des deux cotés :

y' = 2zCexpax? = 2y

2. Résoudre I’équation différentielle :

zy' = (1 —2z°)tany
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Vérification en prenant la dérivée des deux cotés :
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3. Résoudre I’équation différentielle :
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Vérification en prenant la dérivée des deux cotés :
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4. Résoudre I’équation
dy 2x+3y
dr x
par séparation de variables en se servant du fait que le deuxieme membre est homogene de degré 0.
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5. Résoudre I’équation
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en se servant du fait qu’il s’agit d’une équation linéaire de premier ordre.
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Vérification : .
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6. Résoudre I’équation différentielle linéaire de premier ordre :
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Vérification :
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7. Résoudre I'équation différentielle :

2%y + zy = 2?sinx
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En divisant les deux membres par <, on obtient

y + ¥y_ sinx
x
Ceci est une équation différentielle de premier ordre
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On remarque que :
—d (zcosz) = — cos zdz + x sin xdx

et
d (sinx) = coszdx

Donc
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= /xsinxdaz = —xcosz +sinx



Vérification :

Donc
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